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UNIQUAC MODEL
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.��� �� a��� *�- �0 :��!� �� ��>0 *�- �� j�	)� �<��iT���- ,iP�"��0 �� .iA,γ5iB,γ5iC,γ

,iD,γ(�7
� �� , a��� *�- �� j�	)� ( ��
 1� H��
� i�" I� .
iL,iV, �" I� (�7
� 
� *� �),
� ��>0 , a��� �<�� .��%��
) Ra��� ���
) O��

���0 �� � �9
0 .s
iA,P5s

iB,P5s
iC,P,s

iD,P.��� �� j�	)� .����>0 ���- iT�" I� .
Ah,Bh, �"��0 �� `���� .��%��
) �L<� %+ l

ih,v
ih0��>0 , a��� .��%��
) �L<� %+ H
�
� (

�" I� 67�
� *� �),
� 
(;&��� .�
0l

iM)a��� �<�� a�@� (5v
iM)��>0 �<�� a�@� (*�- �� j�	)� .���#�� H
1
� ,

^&�� ��� ��
0 S,� *� 5(�7
� 
� .�
0 a��� , ��>0Choe ,Luyben [9]���3 &� 5/&� ��� .
0�9�:; �	�8� ��"�8 <��
 4��5�� ��678 ���
 49�8��
� )��1) </�
 ,�-� 

��1 M�&� 
0Kumar ,Daoutidis [3] 5/3� ���!� �0 ��"1�, 

2�� �� & K�
 �"
&)���0 �� D �� (�7
� 
���;�� (D�

9 �� 
A% �� .:,� �"
& *� i+ 5�� & E�� ��)����� 

���0 �� �� & .W�0 *� 67�
� .��U9 (�%�� �� ���, ����P �"
& *� E�
�� �
I1� ,.
��	-� �
% , D I
& OW��!� *� ���3 &� �0MATLAB ���
9 (
�� [
0 .*�& (
;� /�) .� (��%
0 .

 .���'�r��t���- 5 ��� a�*�� H
�
� (0 ,j�	)� �#�� H
1
� /&�0 V�� % (I���� , �� & ��
 ��	-� �
% *� ���+ /&�0 V�� % �0 ���+Aspen Plus 10.2 ���"�� �� ���%.(A7F� (1 ��
9 �� 

V�� % �0 �0�� ��
I0 �%��>�� ��� (
�� *�& (
;� V�� % Aspen ����.



�������	
 � �����
 ������� � ����� ���� �
���� �	� ����� ����� !�"�  #��
$ %&'!

��	( )�*�#:,�-� �./�
 0�� � ./�
 �����$�1 0���� ,*23 & &G 

6'�r�a�*�� ����� & �� 6'�s�a�*�� ���-�� & �� 

6'�t��� & �� j�	)� �#�� H
1
� a�*�� 

49������ </�
 ,�-�0���5 �0�9�:; �	�8� ��"�8 <��
 4��5�� ��678 ���
 
(��7 (& ��), 5b�- D I
& �'
��"�� .*�& (
;� .�
0 5��I%��"1 ���- :
 "1 .�
0 :
 "1 

/&� .�,
� ��I%��"1 , 
���;�� �� a��� x2& .6'� e;= M�&� E�� 
0d����
7 ��0 *� 5
5[
0 .W�0 ���- :
 "1 .�
0 ��I%��"1 ���
) *� :�Y��:
 "1 .�
0 a��� a�@� ��
���;�� 

� �9
0 ���
) O�� *� ,)Reflux (:
 "1 .�
0 [
0 .W�0 T
y �� a��� x2& ���3 &� 
/&� ��� .
1z .�� (��7 *� K� 
� .�
0 5�����""1 :
 "1 K�PI )a��� x2& ���� ��

���0 �� �;&�"� ��""1 :
 "1 5��I%��"1(/&� ��� ( -
9 
A% ��.:�Y�� /A�8 :
 "1 .�
0 
��� �� ���3 &� 
���;�� ����
7 ��0 *� .+ �0� ����� �0� �0 H&�" � ��� �� (-��� [
0 (0 (1 �0

���0 �� `����.
0�� ���D8 

��� �!& 5:�'�F9 E�
�� /2�8 :
 "1 /�) H&�"� ��""1 :
 "1 �7�
= .�
0 :�� K� (1
��+ /&�0 E
��� :�Y�� ���
) �� :�'�F9 E�
�� /A�8 O�


{� ���% ��
0 .�
0 H&�"� ..�
0

 (��7 *�0 ���� �� -� C��&�"� O�!0
� 6G��7 
9�&�"� *� 5/A�8 :
 "1)Identifier Least Square ( 



�������	
 � �����
 ������� � ����� ���� �
���� �	� ����� ����� !�"�  #��
$ %&'!

��	( )�*�#:,�-� �./�
 0�� � ./�
 �����$�1 0���� ,*23 & &% 

Desired 
Ratio 

Tray 7 

Tray 4 

water 

EO

Tray 1 

PC LC

Steam LC 

CC 

÷ FC 

6'�d�:�'�F9 E�
�� �
<�� .�
0 .���"�
� �<
 "1 �� ��&�� & 
[10] 5/&� ��� ���3 &� .:�� K� �� 0� C��&�"� /�)ARMA)Autoregressive Moving 

Average (0
A% ���� ()�� �0 :�Y�� /A�8 , 
���;�� ����
7 ��0 E
 JL& , ��� �� k>��
 D I
&0�-��Y� (;� [�� K� �)Pseudo Random Wave (K�
����� �� .O��F=� .,� *�



�������	
 � �����
 ������� � ����� ���� �
���� �	� ����� ����� !�"�  #��
$ %&'!

��	( )�*�#:,�-� �./�
 0�� � ./�
 �����$�1 0���� ,*23 & &  

�%�� �� k>�� 
9�&�"� ^&�� :�� .��
 ����� 5�),
� , .�,�,.TF �� �,U@� N��@�
�� �),
� , D I
& �),
� E
0 :)Sum of Square of Estimated Error ( /;I% (0 (�� .�,�, (0

��0 ����� H&�"� :�� i�> %� ��
!� ���"� .
�* O��# (0 ��
!� E�� ���0 �� :
)_t(2)ŷ(y∑ −
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